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Y 0oBOM pagy je npeacTtaBrbeH ckanabunaH v npunaroasbus napanenHu anropytam 3a
npahewe Yectuua nomohy JlarpaHxoBe metoge. Kpetawe yectuua je XaOTUYHO M ONUCAHO je
BpayHoBuM kpeTaweMm. Hbera kapaktepuwy npasau, 6p3vHa n cpegwa gyxvHa nyta namehy
ABa cygapa 4ecTuue ca 4ecTuuama MaTepujana Kpo3 Kkoju nponasv. Cee nomeHyTe
MPOMEHIbMBE CYy CllyyajHe MpupoAe, a y TOKy caMo jedHe cekyHae yectuua ce cydapu ~10°
nyta. OBa KapakTepucTuka YMHW CUMynauujy padyHckM Beoma 3axTteBHoM. Cumynauuja camo
jeOHe 4YecTuue Ha CaBpeMEHOM [ECKTOM padyHapy MoOXe TpajaTu catuma, na u gaHuma, y
3aBUCHOCTW 0f, OyXWHe nepuoga y KoMe ce nocMarpa HeHo KpeTawe. Mmajyhu y Buay aa je
notpebHO NpaTuTK KpeTake BULLE XMUibada YecTuua ga 6m ce uarpaguna omno Kkakea KopucHa
CTaTUCTUKA, HEOMXOQHO je WMMNEeMEeHTMpaTWU napanenHu anroputam Koju KOPUCTU MacOBHY
napanenuaauujy ykrbydyjyhm kako ctaHgapaHe npouecope, Tako v rpaduydke npouecope.

HoBu anroputam je umnnemeHtupaH y xubpuaHom CUDA/MPI okpyXerwy 1 KOpucTu
AekoMnosunuumjy no napumjanHum nytawama (eHr. Partial Trajectory Decomposition, PTD) koja je
npegnoxeHa y [1]. IMnnemeHTUpaHuM anroputam je TecTUpaH Ha NpuUMepy KpeTawa yYecTtuua
PagoHoBor notomctBa y Audy3moHO] Komopu u pgobujeHa cy ybOp3awa Kkoja cy OGnucka
naeanHum.
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